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Masina controlata Bluetooth

Introducere

Aceasta masina controlata prin Bluetooth poate fi manevrata inainte, inapoi, la stanga si la dreapta,
folosind o aplicatie de pe un smartphone.Scopul principal al proiectului este de a invata si demonstra
principiile de baza ale controlului robotic si comunicatiilor wireless prin Bluetooth.Am pornit de la
dorinta de a crea un proiect interactiv si educativ care sa combine elemente de electronica,
programare si robotica.

Descriere generala

- Smartphone (Bluetooth Control):

Functie: Controlul masinii prin intermediul unei aplicatii care trimite comenzi prin Bluetooth.
Interactiune: Utilizatorul foloseste aplicatia pentru a trimite comenzi (inainte, inapoi, stanga, dreapta)
catre modulul Bluetooth HC-05.

. HC-05 Module (Bluetooth Receiver):

Functie: Receptioneaza comenzile de la smartphone si le transmite catre Arduino UNO prin
comunicatie seriala. Interactiune: Modulul HC-05 este conectat la pinii RX si TX ai Arduino UNO,
permitand transferul de date intre smartphone si microcontroller.

. Arduino UNO (Microcontroller):

Functie: Proceseaza comenzile primite de la HC-05 si controleaza driverul de motor si luminile.
Interactiune: Primeste date de la HC-05 si trimite semnale catre L293D pentru a controla motoarele si
luminile.

. L293D Motor Driver:

Functie: Controleaza directia si viteza motoarelor bazate pe semnalele primite de la Arduino.
Interactiune: Primeste semnale de la pinii de iesire ai Arduino UNO si alimenteaza motoarele frontale
si din spate in functie de comenzile primite.
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Hardware Design

Lista piese:

- Arduino UNO

- Modul Bluetooth HC-05

- Driver de motor L293D

- Controlul motoarelor

- Motoare DC x4

- Sasiu pentru masina

- Carcasa si structura de baza

- Baterie reincarcabila

- Alimentare pentru intregul sistem

Schema circuit
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Software Design

Mediu de dezvoltare: Utilizam Arduino IDE pentru a dezvolta si incarca codul pe placa Arduino UNO.
Librarii suplimentare:

- Adafruit Motor Shield library

Setup:

- Initializam comunicatia seriala, motoarele si alte componente hardware necesare.

Loop:

- Verificam daca exista comenzi primite prin Bluetooth si apelam functiile corespunzatoare pentru a
controla miscarea masinii. De asemenea, gestionam intrarile de la tastatura pentru functii
suplimentare.

Forward: Misca masina in fata
Back: Misca masina in spate
Left: Roteste masina in stanga
Right: Roteste masina in dreapta

Stop: Opreste motoarele cand nu este primita nici o comanda din aplicatie
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Rezultate Obtinute

Care au fost rezultatele obtinute in urma realizarii proiectului vostru.

Concluzii

Proiectul masinii controlate prin Bluetooth utilizeaza o combinatie de componente hardware si
software pentru a permite controlul la distanta prin intermediul unui smartphone. Folosind un modul
Bluetooth HC-05 pentru comunicatie wireless si un microcontroller Arduino UNO pentru procesare,
masina este capabila sa raspunda la comenzile de deplasare inainte, inapoi, stanga si dreapta.in
concluzie, acest proiect demonstreaza cum tehnologiile moderne pot fi integrate pentru a crea
dispozitive controlate la distanta, oferind atat valoare educativa cat si divertisment. Implementarea
unei astfel de masini controlate prin Bluetooth poate servi ca baza pentru proiecte mai complexe.

Jurnal

- 10 mai: au ajuns toate piesele

- 13 mai: am inceput sa amplasez piesele

- 17 mai: am testat daca totul merge bine dupa implementarea hardware, si am realizat
implementarea software

- 25 mai: am verificat daca totul este functional
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