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Cos Electric

Introducere

Prezentarea pe scurt a proiectului vostru:

- Cosul se v-a deschide automat la apropierea unei persoane, v-a detecta cat de plin este.
Usurarea folosirii unui cos de gunoi.

- Ideea a fost sa realizez ceva util, ceva ce folosim toti in fiecare zi.

Cred ca este un proiect foarte interesant, ceva ce nu prea am vazut, inovativ, util pentru toti.

Descriere generala

Un cos electric inovativ, la apropierea de el, cu ajutorul senzorului ultrasonic, se v-a detecta ca cineva
s-a apropiat de de cos, senzorul v-a transmite un semnal, si cu ajutorul unui servomotor, se v-a
deschide capacul cosului de gunoi. Inauntru cosului pe capac se v-a afla inca un senzor, care va
calcula distanta pana la gunoi, si v-a afisa pe ecran-ul calculatorului nivelul de gunoi.

Ultrasonic senzor

Actorl

Servomotor Arduino UNO

Ultrasonic senzor

Ecran Calculator
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Hardware Design

Aici puneti tot ce tine de hardware design:

- Lista componente :
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. 2 UltraSonic senzor
. Arduino

. Servomotor

. Cabluri

. Breadboard

. Ecran LCD 12C

OO ul ks, WN -

Software Design

Descrierea codului aplicatiei (firmware):

- mediu de dezvoltare: Arduino IDE, PYTHON
- librarii si surse 3rd-party : servo.h, LiquidCrystal I2C, pyserial
- Surse:

Servo.h: Aceasta este o biblioteca pentru controlul servo-motoarelor.
LiquidCrystal_I2C.h: Aceasta este o biblioteca pentru controlul afisajului LCD I2C.
Functii implementate:

measureDistance(): Aceasta functie masoara distanta utilizand senzorul ultrasunete. Ea configureaza
pini pentru emitatorul si receptorul ultrasunetelor, masoara durata semnalului de intoarcere si
calculeaza distanta in functie de durata.

setup(): Aceasta functie este apelata o singura data la pornirea sistemului. Ea initializeaza
comunicarea seriala, ataseaza servo-motorul la pinul specificat, configureaza pini pentru senzorul
ultrasunete si afisajul LCD, inchide capacul cosului de gunoi si initializeaza LCD-ul.

loop(): Aceasta functie se executa intr-un ciclu continuu. Ea verifica disponibilitatea datelor seriale
primite, masoara distanta utilizand temporizatorul sau fara temporizator in functie de regimul selectat,
deschide sau inchide servo-motorul in functie de distanta masurata si timpul specificat, afiseaza
mesaje pe afisajul LCD in functie de distanta masurata si intarzie pentru o perioada de timp
specificata.

Rezultate Obtinute

Video : https://www.youtube.com/watch?v=g_FRvalLFFSU
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Concluzii

Aparatul utilizeaza un senzor ultrasunete pentru a masura distanta pana la obiectele din fata lui si un
servo-motor pentru a deschide si inchide capacul cosului de gunoi.

in functie de valoarea distantei masurate de senzorul ultrasunete, se iau decizii referitoare la
deschiderea sau inchiderea capacului cosului de gunoi:
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Daca sistemul este in regimul “1” (isFirst = 1), atunci se masoara distanta la intervale regulate
folosind un temporizator. Daca distanta masurata este mai mica de 10 cm, servo-motorul este atasat
si deschide capacul treptat pe parcursul unei perioade de timp specificate de servoOpenTime (3000
milisecunde in acest caz). Daca timpul de deschidere a expirat sau distanta masurata este mai mare
sau egala cu 10 cm, servo-motorul este dezasociat si capacul ramane inchis.

Daca sistemul nu este in regimul “1” (isFirst = 0), atunci distanta este masurata fara a utiliza
temporizatorul. Daca distanta masurata este mai mica de 10 cm si nu exista un temporizator in
desfasurare (need_timer = false), servo-motorul este atasat si deschide capacul imediat. De
asemenea, temporizatorul este pornit (need_timer = true) pentru a se asigura ca servo-motorul nu
ramane deschis pentru o perioada prea lunga de timp. Capacul ramane deschis pana cand
temporizatorul expira si apoi servo-motorul este dezasociat.

De asemenea, codul utilizeaza o librarie LiquidCrystal_I2C pentru a afisa mesaje pe un afisaj LCD I2C.
in functie de distanta masurata de senzorul ultrasunete, mesajul “Sunt Plin” sau “Sunt Gol” este afisat
pe afisaj.

in concluzie, acest cod combina utilizarea unui senzor ultrasunete, unui servo-motor si unui afisaj LCD
I2C pentru a crea un sistem automat de cos de gunoi care deschide si inchide capacul in functie de
distanta fata de obiectele din fata sa si afiseaza un mesaj corespunzator pe afisajul LCD.

Download

Arhiva : cosul_de_gunoi.zip

Jurnal

- Am primit piesele (1 mai 2023)
- Am realizat cablajul (10 mai 2023)
- Scriu cod pentru dispozitiv (24 mai 2023)

- Asamblez tot in cosul de gunoi (25-28 mai 2023)

Bibliografie/Resurse

Lista cu documente, datasheet-uri, resurse Internet folosite, eventual grupate pe Resurse Software
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si Resurse Hardware.
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