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Sistem supraveghere video

Introducere

Proiectul consta din inregistrarea video a ceea ce se intampla in camera. Camera video va fi miscata
cu ajutorul unui servo-motor, care va fi controlat de arduino. Senzorii, PIR si ultrasonic, vor transmite
date catre arduino, care, in dependenta de datele primite, va pozitiona camera la unghiul potrivit.

Prezentarea pe scurt a proiectului vostru:

- ce face

- care este scopul lui

- care a fost ideea de la care ati pornit

- de ce credeti ca este util pentru altii si pentru voi

Descriere generala

Senzorul ultrasonic va detecta cel mai apropiat obiect si va directiona camera spre el, daca senzorul
de miscare va detecta o miscare, senzorul ultrasonic isi va actualiza cautarea. Camera Video va
comunica cu calculatorul, este conectata la calculator, unde vor fi stocate toate inregistrarile. Este
posibila inregistrarea doar daca va fi apasat butonul de start, in urma se va aprinde led-ul de
inregistrare.

(]

0 schema bloc cu toate modulele proiectului vostru, atat software cat si hardware insotita de o
descriere a acestora precum si a modului in care interactioneaza.

Exemplu de schema bloc: http://www.robs-projects.com/mp3proj/newplayer.html

Hardware Design

Componentele necesare: Arduino Uno, Breadboard, Senzor Ultrasonic, Senzor de Miscare, Camera
Video, Servo motor, Fire, Led-uri RBG, Buton.
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Software Design

Implementarea se incepe prin asteptarea apasarii butonului de start, dupa aceea se va aprinde led-ul,
astfel se identifica inceputul inregistrarii, se foloseste un script python ce executa comanda de
inregistrare cand este apasat butonul de start. Cu ajutorul bibliotecii “Servo.h”, in functia
servoMove(), se misca servo motorul, de la 0 la 180 de grade, cate 30 de grade si intr-un vector se
inregistreaza distanta pana la cel mai apropiat obiect la fiecare unghi, apeland functia distanceFind().
Dupa aceea, in functia findMinPosition() se identifica la care unghi a fost cel mai apropiat obiect. Apoi,
camera este indreptat catre acel unghi. Dupa aceea, se repeta aceleasi comenzi doar daca senzorul
de miscare a detectat o miscare in camera, deci se incearca sa se gaseasca un obiect mai apropiat.
Folosesc variabila app pentru a determina daca a fost apasat butonul de pornire, iar pentru
identificare starii curente a butonului folosesc variabilele currentState si prevState. In variabila
distance se memoreaza distanta pana la cel mai apropiat obiect in cm. Functia setColorRGB() seteaza
culorile pentru led.

Schema Electrica
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Rezultate Obtinute

Concluzii

Implementand acest proiect am invatat despre modul in care poate fi exploatat un arduino UNO
pentru a crea proiecte interesante, folosindu-ma doar de piese ,, de baza” si de functii implementate
in bibliotecile lor. Totodata, am invatat sa ma folosesc de TinkerCad, platforma pe care mi-am inceput
implementarea, pe care am testat codul, ca sa ma asigur ca nu imi voi arde anumite componente
cand ma apuc de pus totul pe placuta.

Download
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