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CCTV

Autor

Josan-Gulica Stela, 336CC

Introducere

Ce face proiectul

Proiectul consta din inregistrarea video a ceea ce se intampla in camera. Camera video va fi miscata
cu ajutorul unui servo-motor, care va fi controlat de arduino. Senzorii, PIR si ultrasonic, vor transmite
date catre arduino, care, in dependenta de datele primite, va pozitiona camera la unghiul potrivit.

Scopul proiectului

Scopul proiectului consta in construirea unui CCTV, ce poate fi folosit de oricine si poate inregistra
daca a intrat cineva in camera si unde s-a miscat.

Ideea de la care am pornit

Mereu am considerat o extravaganta de a avea CCTV in camera, dar poate fi de folos atunci cand lasi
calculatorul deschis sau sa vezi daca cineva a intrat in camera fara permisiune.

Descriere generala

Senzorul ultrasonic va detecta cel mai apropiat obiect si va directiona camera spre el, daca senzorul
de miscare va detecta o miscare, senzorul ultrasonic isi va actualiza cautarea. Camera Video va
comunica cu calculatorul, este conectata la calculator, unde vor fi stocate toate inregistrarile. Este
posibila inregistrarea doar daca va fi apasat butonul de start, in urma se va aprinde led-ul de
inregistrare.
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Schema bloc

Hardware

Arduino Uno
Breadboard
Senzor Ultrasonic
Senzor de Miscare
Camera Video
Servo motor

Led-uri RBG

Schema electrica

32
OTION-PIR-DYP-MEQQO3

31
JleTRASON\C-HC-SRUﬂL

GHD
ouT
WCC

TRIG +
ECHO
GHD

o
o
=

VS‘C

|| o=

LT

1 PCAURESET) PCHADCH

5lG
W+
GO

|mx§

ERVD

PCLADEL}
% AYCT PC2ADCE]
1 yeo PC3(ADCI)
PCAADCAISDA)
. PCSADLSISCL)
21 ) arer

; PDHRKD)
— ] PREXTALLTOSCL)  POLTYD)
i PD2(INTE)
A% 1 PRANTALZTOSC2)  POD3(NTL)
POMKCKITE)

POS(TL)

POG(AING)

PO7(AINL)

PEICP)

PELOCLA]

PE2(55/0C18)

GND PEAMOSHOCE)

ra
rafea

23
24

i

26
27

]
@

MOMEMTARY -SWITCA-SPET-PTH-6.6M

[ e P = L1 P Y
Laraf—

RED

BLUHEF & —e

|| oo|~1 || [+

GHD PE4{MISO)
PBS(SCK)
B2gP

GRN

LLEAR

http://ocw.cs.pub.ro/courses/

Printed on 2026/05/19 04:40



2026/05/19 04:40 3/5 CCTv

Software Design

Implementarea se incepe prin asteptarea apasarii butonului de start, dupa aceea se va aprinde led-ul,
astfel se identifica inceputul inregistrarii, se foloseste un script python ce executa comanda de
inregistrare cand este apasat butonul de start. Cu ajutorul bibliotecii “Servo.h”, in functia
servoMove(), se misca servo motorul, de la 0 la 180 de grade, cate 30 de grade si intr-un vector se
inregistreaza distanta pana la cel mai apropiat obiect la fiecare unghi, apeland functia distanceFind().
Dupa aceea, in functia findMinPosition() se identifica la care unghi a fost cel mai apropiat obiect. Apoi,
camera este indreptat catre acel unghi. Dupa aceea, se repeta aceleasi comenzi doar daca senzorul
de miscare a detectat o miscare in camera, deci se incearca sa se gaseasca un obiect mai apropiat.
Folosesc variabila app pentru a determina daca a fost apasat butonul de pornire, iar pentru
identificare starii curente a butonului folosesc variabilele currentState si prevState. In variabila
distance se memoreaza distanta pana la cel mai apropiat obiect in cm. Functia setColorRGB() seteaza
culorile pentru led.

Cod-ul software se poate gasi la acest link: https://github.com/stelajg/pm_project.qgit

Rezultate Obtinute

Am obtinut o camera CCTV functionala.
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Concluzii

in urma acestui proiect am invatat cat de usor este de folosit un arduino Uno, senzorii si faptul ca poti
face un proiect destul de complex cu ajutorul IDE-ul arduino si a tuturor informatiilor /tutorialelor
ample de pe internet. Pana sa fac acest proiect, toate obiectele care erau construite pe baza de
microprocesoare imi pareau foarte complicate, dar acum, consider ca pot face acasa orice obiect de
genul dat, doar cumparand cativa senzori/ motoare in plus.

Jurnal

- 02.05.2021: Alegerea proiectului

- 12.05.2021: Cumpararea tuturor componentelor

- 14.05.2021 - 16.05.2021: Testarea tuturor componentelor individual

- 20.05.2021: Testarea tuturor componentelor impreuna si determinarea cod-ului de implementare

- 31.05.2021 - 1.06.2021: Scrierea cod-ului de implementare complet si pozitionarea potrivita (in
forma de turn) a componentelor pe stativ (un jurnal cu 2 creioane lipite)

Download

Documentatia in format PDF

Demo

.y M) 70:00..«‘2:20
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Bibliografie/Resurse

- https://ocw.cs.pub.ro/courses/pm/prj2021/dbrigalda/cctv

- https://www.instructables.com/PIR-Motion-Sensor-Tutorial/

- https://howtomechatronics.com/tutorials/arduino/ultrasonic-sensor-hc-sr04/
- https://github.com/PBahner/Serial-Monitor.qgit
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