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Daniel-Florin DOSARU (78273) - Masinuta
teleghidata

Autorul poate fi contactat la adresa: Login pentru adresa

Introducere

Acest proiect consta in controlarea unei masinute de la distanta.

Ideea de la care am inceput a fost acest video: watch

Descriere generala

Un dispozitiv mobil va trimite comenzi simple catre modulul bluetooth. uC va interpreta datele primite
de modulul bluetooth si va actiona motoarele cu ajutorul driverului de motoare.

(]

- Bluetooth Module HM-10
- ATMega 324
- Stepper Motor drive controller L298N Dual

Hardware Design

Lista de piese:

. AtMega 324

. Bluetooth module HM-10

. Stepper Motor Drive Controller Board Module L298N
LCD ST7735R (Debug only)

Fire mama-mama

O s~ WN R

Schema electrica:

Microcontroller:

CS Open CourseWare - http://ocw.cs.pub.ro/courses/


http://ocw.cs.pub.ro/courses/pm/https/www.youtube.com/watch?v=rejZmqRrKMc

Last update: 2021/04/14 15:07

pm:prj2018:amocanu:ddf project http://ocw.cs.pub.ro/courses/pm/prj2018/amocanu/ddf project

WL
1 BT BOARD 1
VS 1 yeo
[1T1:3 .
4
iE2 -
0 .
- s Ic2 BLUETOOTH_EOARD
3,49 —BERFT % peer pocTper (52 PAS
_1 - ,.. Ll e
N = (ACCERRs 22 ]ii
o KTALD BOCaR |
Bef T [ADCaRea T8
" 21 g aoozipen |25 HAD I
wooee |22 PAl MOTORLEMH
= % AREF woCopsn |42 PAC Ic1
AEC
TN et [SCKIPET 3:% & e
MISCIPBS
bl 5 BS 1 IH
woe OEERS INL SUTL
[ AL ST 1 ST oyt Eoped [ :gg 2 2 ez B
= T [BINLIOCD)PED N3 CUT2
10anF | 100nF | 16dnF AT N — S ng coma
s TUPBL = | - P Mz
TSR FBD EXF
FTOACK] . W_ MOTORLEMH
MOSC2PCT BLP
D moscypce |2 —FEE
Toircs |2 PLE
TOCIPCA %g S
mHgFc [ JES
rorpce 24—
SDAPCL |52 ;Eé—
[SCLIPCO
21y
[CTAPDT
o L PDE
[OCLAPDS |2
iociepos (2
e s
[INTOIPCZ
5 T
TACIPDL
Rimpo |2 POO
EGAZIA-F
Faza 1 de constructie

Software Desig

n

Descrierea codului aplicatiei (firmware):

mediu de dezvoltare (if any) (e.g. AVR Studio, CodeVisionAVR)

- librarii si surse 3rd-party (e.g. Procyon AVRIib)

algoritmi si structuri pe care planuiti sa le implementati
(etapa 3) surse si functii implementate
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Rezultate Obtinute

Care au fost rezultatele obtinute in urma realizarii proiectului vostru.

Concluzii

Download

0 arhiva (sau mai multe daca este cazul) cu fisierele obtinute in urma realizarii proiectului: surse,
scheme, etc. Un fisier README, un Changelog, un script de compilare si copiere automata pe uC
creaza intotdeauna o impresie buna [x].

Fisierele se incarca pe wiki folosind facilitatea Add Images or other files. Namespace-ul in care se
incarca fisierele este de tipul :pm:prj20??:c? sau :pm:prj20??:c?:nume_student (daca este cazul).
Exemplu: Dumitru Alin, 331CC - :pm:prj2017:avoinescu:dumitru_alin.

Jurnal

- 1.03.2018 - Componentele 2,3 din lista comandate
- 19.04.2018 - PCB de baza realizat
- 22.04.2018 - Schema bloc realizata

Bibliografie/Resurse

Lista cu documente, datasheet-uri, resurse Internet folosite, eventual grupate pe Resurse Software
si Resurse Hardware.

. Datasheet modul driver motoare L298N
. Datasheet modul Bluetooth HM-10

- Documentatia in format PDF
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