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Mini-Sumo

Autor

Grecu Andrei-George

Introducere

Proiectul are ca obiectiv implementarea unui robot de sumo, categoria mini, pentru competitiile de
Mini-Sumo. Robotul va avea si functionalitati de miscare libera pentru a face loc pentru o eventuala
extindere a proiectului (Ex.: poate sa functioneze ca un robot de curatare (asemenea unui Rumba))

Descriere generală

Pentru realizarea proiectului, se va folosi un schelet printat 3D care va gazdui componentele si un
custom PCB pentru a face circuitul. Robotul va folosi senzorul de distanta pentru a identifica
obiectele(adversarii) din jurul sau si cu ajutorul unor motoare va incerca sa le impinga(elimine de pe
ringul de competitie). Prin telecomanda, impreuna cu senzorul de IR, se va putea selecta modul de
free roaming sau atac al robotului.

Hardware Design

Componente

Arduino Uno DC Motor x2 Senzor de distanta Senzor IR Telecomanda Shield Custom PCB Custom 3D
Printed Wireframe Li-Po Battery Switch Fire
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