Dina Andrei 335CB — Line Follower

Introducere

Acest proiect reprezinta realizarea unei masini de tip line-follower. Acest device se va deplasa
urmarind o linie de culoare neagra, luand anumite decizii la intreruperea acesteia sau in cazul unei
intersectii de astfel de linii.

Ideea proiectului mi s-a parut curioasa si totodata un challange interesant. Idealul acestui device nu va
fi sa poata termina un "circuit" cat mai repede, ci de a prezenta un model care ar putea fi imbunatatit
prin adaugarea unui hardware mai performat, insa cu aceleasi principii de baza.

Consider proiectul isi indeplineste utilitatea in acumularea unor informatii elementare in ceea ce
priveste partea de hardware, dar si pentru intelegerea flowului datelor: colectarea lor de catre senzori si
transmiterea lor cdatre motoare prin intermediul microcontroller-ului si al driverului.

Descriere Generala

Schema bloc aferenta proiectului
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Descriere schema bloc:

3 senzori cu infrarosu si anume: L(left), R(right), C(center).
Vor returna 1(True) daca suprafata deasupra careia se afld este neagrd, O(False) daca este alba.

Rezultatele masurate de catre acestia sunt trimise catre microcontroller apoi acesta va face legatura
intre senzori si driver-ul de motoare, trimitand semnalul respectiv.

Motoarele sunt conectate la driver, driverul invartindu-le in functie de semnalele primite de la senzori.

Senzorii si Microcontrollerul sunt conectati la alimentare.

Hardware Design
Piesele necesare realizarii proiectului:

Placa de baza(realizata la laborator)

Kit robot ce include sasiu, 2 motoare, 2 roti, etc.

Modul senzori de linie, pentru detectarea liniei negre ce trebuie urmarita
Driver pentru motoare, de tip dual

Adaptor USB pentru placa



Fire conectoare (tata-mam3, tata-tata, mama-mama)
Baterie externa pentru alimentarea placii si a motoarelor(driverului)

Suruburi si piulite

Schema Electrica
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