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Line Follower Robot

Line Follower Robot

Email: andreeaoprea97@yahoo.com

Introducere

Proiectul este centrat pe realizarea unui robot care sa urmareasca o linie neagra pe un fundal alb. In
plus, traseul descris de aceasta linie trebuie sa fie parcurs intr-un timp cat mai scurt. Am ales acest
proiect deoarece am tot vazut concursuri ce au ca proba “Line Follower” si vreau sa construiesc si eu

unul cat mai bun.
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Senzor linie

Senzorii de linie vor citi traseul permanent si vor furniza informatii catre placuta de ATMEGA, care va
trimite mai departe informatiile prelucrate catre driver-ul de motoare. Pe baza informatiilor primite,
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acesta va controla cele doua motoare, facand robotul sa pastreze traseul indicat de banda neagra.
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Lista de piese:

- Placa PM

- Driver motoare

- Doua motoare

- Bara senzori linie
. Sasiu

- Roti

. Ball caster

- Baterii
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