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Xtreme Xpirience

Introducere

Proiectul meu, intitulat Xtreme Xpirirence, consta in realizarea unei masinute inteligente si
interactive, conceputa pentru a combina tehnologia cu partea practica si distractiva. Aceasta
demonstreaza modul in care cunostintele din programare, electronica si automatizare pot fi aplicate
intr-un proiect functional si atractiv. Scopul principal al proiectului este de a crea un produs care sa
evidentieze atat utilitatea tehnologiei, cat si importanta invatarii prin practica. Am pornit de la ideea
de a construi ceva modern, interesant si inovator, care sa imi ofere ocazia sa pun in aplicare ceea ce
am invatat si sa imi dezvolt abilitatile intr-un mod creativ. Consider ca acest proiect este util pentru
mine deoarece ma ajuta sa imi imbunatatesc cunostintele tehnice, spiritul de organizare si
capacitatea de a transforma o idee intr-un produs concret. in acelasi timp, cred ca poate fi util si
pentru ceilalti, deoarece poate inspira interesul pentru tehnologie, robotica si inovatie.
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Xtreme Xpirirence, este o masinuta de tip 2WD controlata prin telecomanda RC, realizata cu ajutorul
unei placi de dezvoltare ATmega328P Xplained Mini, al unui driver de motoare TB6612 si al unui
sistem de alimentare bazat pe baterii si modulul LM2596. Proiectul combina atat partea hardware,
formata din componentele electronice si mecanice, cat si partea software, reprezentata de programul
care interpreteaza comenzile primite si controleaza miscarea masinutei. in timpul functionarii,
bateriile alimenteaza intregul sistem, iar modulul LM2596 furnizeaza tensiunea potrivita pentru partea
de control. Receptorul RC primeste comenzile de la telecomanda, iar placa ATmega le citeste si le
transforma in semnale de control pentru driverul TB6612. Driverul TB6612 comanda apoi cele doua
motoare ale sasiului 2WD, ceea ce permite deplasarea inainte, inapoi si virarea prin diferenta de
viteza dintre motoare. in paralel, LED-ul RGB poate indica starea de functionare a sistemului si poate
ajuta la testare si depanare.

Hardware Design

Proiectul foloseste urmatoarele componente hardware:

- 1x ATmega328P Xplained Mini - placa de control principala

- 1x TB6612FNG - driver dual pentru doua motoare DC

- 1x modul LM2596 - convertor step-down folosit pentru obtinerea unei tensiuni stabile de 5V pentru
partea logica

- 1x sasiu 2WD - platforma mecanica cu doua motoare DC si roti

- 1x telecomanda RC 2.4 GHz

- 1x receptor RC cu iesiri PWM standard

- 1x LED RGB pentru semnalizarea starii sistemului

- 1x breadboard, fire Dupont si jumper-e pentru conectarea modulelor fara lipire

- baterii / sursa de alimentare pentru intregul ansamblu

Schema electrica simplificata a proiectului este urmatoarea:

Baterii --> LM2596 --> 5V --> ATmega328P

|
+--> 5V --> Receptor RC

Telecomanda RC --> Receptor RC --> ATmega328P --> TB6612 --> Motoare
ATmega328P --> LED RGB

TB6612FNG foloseste intrari dedicate pentru directie si PWM pentru controlul vitezei, iar iesirile sale
merg direct catre cele doua motoare DC. LM2596 primeste tensiunea de la sursa principala si
furnizeaza 5V stabil pentru ATmega si receptorul RC.

Diagrama de semnal poate fi reprezentata astfel:

[Telecomanda RC]

~ ~ ~ semnal radio 2.4 GHz ~ ~ ~>
[Receptor RC]

---- semnale RC / PWM ---->
[ATmega328P Xplained Mini]
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---- semnale control / PWM ---->
[TB6612FNG]

---- putere motoare ---->
[Motoare DC]

[ATmega328P Xplained Mini]

---- semnal status ---->
[LED RGB]
[Baterii]
---- tensiune alimentare ---->
[LM2596]
---- 5V ----> [Receptor RC]
---- 5V ----> [ATmega328P Xplained Mini]

Software Design

Descrierea codului aplicatiei (firmware):

- mediu de dezvoltare (if any) (e.g. AVR Studio, CodeVisionAVR)
- librarii si surse 3rd-party (e.g. Procyon AVRIib)

- algoritmi si structuri pe care planuiti sa le implementat;i

- (etapa 3) surse si functii implementate

Rezultate Obtinute

Care au fost rezultatele obtinute in urma realizarii proiectului vostru.

Concluzii

Download

0 arhiva (sau mai multe daca este cazul) cu fisierele obtinute in urma realizarii proiectului: surse,
scheme, etc. Un fisier README, un Changelog, un script de compilare si copiere automata pe uC
creaza intotdeauna o impresie buna (=]
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Fisierele se incarca pe wiki folosind facilitatea Add Images or other files. Namespace-ul in care se
incarca fisierele este de tipul :pm:prj20??:c? sau :pm:prj20??:c?:nume_student (daca este cazul).
Exemplu: Dumitru Alin, 331CC - :pm:prj2009:cc:dumitru_alin.

Jurnal

Puteti avea si 0 sectiune de jurnal in care sa poata urmari asistentul de proiect progresul proiectului.

Bibliografie/Resurse

Lista cu documente, datasheet-uri, resurse Internet folosite, eventual grupate pe Resurse Software
si Resurse Hardware.
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