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Automatic cat feeder

Autor: Caragui Diana-Nicoleta
Grupa: 332AB
Email: diana.caragui@stud.acs.upb.ro

Introducere

Proiectul presupune dezvoltarea unui dispozitiv automat de hranire a animalelor de companie, mai
exact, a pisicilor. Scopul principal al proiectului este de a oferi proprietarilor de pisici o solutie
convenabila si eficientd pentru a isi hrani animalele de companie intr-un mod regulat si controlat.

Ideea a pornit de la observatia ca multi proprietari de animale se confrunta cu dificultati legate de
organizarea timpului pentru hranirea acestora, mai ales in situatia unor absente prelungite.

Consider ca proiectul aduce beneficii atat proprietarilor de animale, cat si pisicilor lor. Proprietarii
beneficiaza de un program flexibil si convenabil pentru hranirea regulata a animalelor de companie,
avand posibilitatea de a controla si monitoriza cantitatea de hrana furnizata, putand astfel sa
indeplineasca nevoile nutritive ale pisicilor lor intr-un mod corespunzator. Pisicile beneficiaza de un
program alimentar stabil si predictibil, contribuind la reducerea stresului si anxietatii asociate cu
schimbarile rutinei alimentare, si primesc o nutritie echilibrata, mentinandu-si astfel starea de
sanatate optima si calitatea vietii imbunatatite.

Descriere generala

Odata apasat butonul de pornire al dispozitivului, utilizatorul stabileste ora de hranire a animalutului
cu ajutorul tastaturii matriceale de 4x4. Datele introduse sunt, mai apoi, afisate pe ecranul LCD
pentru confirmare. La ora setata, servomotorul este activat pentru a deschide recipientul de hrana si
a permite distribuirea hranei in bol, iar pisica va fi alertata ca este ora mesei prin intermediul unui
buzzer.

Senzorul de greutate va masura cantitatea de hrana ramasa in recipient si va compara aceasta
valoare cu o limitd prestabilita. in cazul in care nivelul de hrana este sub limit&, pe ecranul LCD va fi
afisat un mesaj de avertizare, oferind utilizatorului informatii suplimentare despre starea hranei.

Diagrama bloc a proiectului:
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Lista de piese:

- placa Arduino Uno
- modul RTC

- senzor de greutate 5kg
- amplificator HX711
- servomotor

- display LCD 12C

- 4x4 Matrix Keypad
- buton

- buzzer

- rezistente

- fire de legatura

- breadboard

Stadiu hardware initial

Pentru a il face sa arate cat mai mult ca un produs real, am construit o carcasa dintr-o cutie pe care
am lipit recipientul pentru hrana, iar in interior am introdus componentele pentru a evita distrugerea
firelor sau a pieselor.
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Software Design

Mediu de dezvoltare: Visual Studio Code + Platform.io
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Repo Git: https://github.com/dianac22/PetFeeder.qgit
Biblioteci utilizate: LiquidCrystal_I12C.h, Keypad.h, Servo.h, Wire.h, RTClib.h, HX711.h, SPI.h.
Software Design:

Codul este structurat in mai multe fisiere pentru a imbunatati modularitatea si lizibilitatea. Fiecare
fisier se ocupa de o functionalitate specifica a sistemului.

in main.cpp functia de setup se ocupa de configurarea intregului sistem si initializarea
componentelor hardware. Bucla principala ruleaza in mod continuu si gestioneaza afisarea timpului,
introducerea orei de hranire a pisicii si verificare greutatii containerului de hrana dupa fiecare masa.

Utilizarea functionalitatilor din laborator:

Laboratorul 1: UART - Comunicare seriala pentru debugging
Laboratorul 3: Timere/PWM - Configurare prin intreruperi a servomotorului
Laboratorul 6: 12C - Comunicare cu ecranul LCD

TO DO: Algoritmi folositi si restul implementarii

Rezultate Obtinute

TO DO: Demo

Concluzii

Experienta a fost una placuta, in special realizarea designului aparatului care a fost mai greu de
elaborat. In prima faza am ales ceva mai complicat si am realizat c& nu aveam toate uneltele
necesare, prin urmare am improvizat ceva mai simplu, dar care sa arate bine in final. Am avut ocazia
sa aplic si sa fixez o serie de notiuni datorita implementarii acestui proiect, fiind prima data cand am
lucrat cu unele din componentele utilizate. Am reusit sa implementez tot ce mi-am propus, dar as fi
putut adauga si un modul bluetooth pentru a trimite un mesaj pe telefon utilizatorului cand a fost
hranita pisica, facand astfel proiectul mai complet. Proiectul este functional si indeplineste
capabilitatile unui produs real.

Download

catfeeder.zip
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Jurnal

. 22 aprilie - alegere tema

- 27-29 aprilie - achizitionare componente

- 1 mai - incepere documentatie

- 10-12 mai - asamblare si testare componente
- 15-19 mai - scriere cod

- 23 mai - asamblare proiect si realizare carcasa
- 24 mai - mici schimbari in cod

Bibliografie/Resurse

https://randomnerdtutorials.com/
https://docs.arduino.cc/resources/datasheets/A000066-datasheet.pdf
https://www.instructables.com/Arduino-Scale-With-5kg-Load-Cell-and-HX711-Amplifi/
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