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Boxa cu Radar

Boxa cu Radar

Autor

Radoi Bogdan-Mihai 333CB

Introducere

Proiectul consta intr-o boxa (in acest caz un buzzer pasiv) care evita obstacole pentru a obtine

calitatea optima a sunetului.

Descriere generala

Proiectul are la baza un sistem radar, format dintr-un senzor ultrasonic atasat la un servomotor care
se va misca stanga-dreapta constant pe un unghi de 120 de grade. La acest sistem se va atasa un alt
servomotor cu buzzer, care va scoate constant un sunet si se va misca in zonele in care radarul nu
detecteaza niciun obstacol. Daca un obstacol a fost detectat, servomotorul cu buzzer se va opri si va
continua sa se miste in pozitia in care radarul nu a mai detectat nimic. De asemenea, buzzer-ul va
scoate un sunet distinct atunci cand senzorul ultrasonic a detectat un obstacol.

Hardware Design

Lista de piese

Piesa Link

1. Arduino Uno R3 ATmega328p|https://cleste.ro/arduino-uno-r3-atmega328p.html

2. Breadboard 400p https://cleste.ro/breadboard-400-puncte.html

3. Senzor ultrasonic HC-SR04  |https://cleste.ro/senzor-ultrasonic-hc-sr04.html

4. 2x Servomotoare MG90S https://cleste.ro/motor-servo-mg90s-180g.html

5. Buzzer pasiv https://cleste.ro/modul-buzzer-pasiv.html

6. Fire mama-tata https://cleste.ro/10-x-fire-dupont-mama-tata-10cm.html
7. Fire tata-tata https://cleste.ro/10-x-fire-dupont-tata-tata-10cm.html

CS Open CourseWare - http://ocw.cs.pub.ro/courses/


mailto:bogdan_mihai.radoi@stud.acs.pub.ro
https://cleste.ro/arduino-uno-r3-atmega328p.html
https://cleste.ro/breadboard-400-puncte.html
https://cleste.ro/senzor-ultrasonic-hc-sr04.html
https://cleste.ro/motor-servo-mg90s-180g.html
https://cleste.ro/modul-buzzer-pasiv.html
https://cleste.ro/10-x-fire-dupont-mama-tata-10cm.html
https://cleste.ro/10-x-fire-dupont-tata-tata-10cm.html

Last update: 2021/06/02 19:09 pm:prj2021:amocanu:boxacuradar http://ocw.cs.pub.ro/courses/pm/prj2021/amocanu/boxacuradar

Schema bloc

=]

Schema electrica

7 ©..0

|

LI

UNO R3

ARDUINO
|

N~ "

Software Design

Mediul de dezvoltare

. Arduino IDE
- Visual Studio Code

Biblioteci

Servo.h - Folosit pentru a putea comunica cu servomotoarele.
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Descrierea implementarii

Functia setup()

- Am initializat pinii pentru servomotoare.
- Am setat pinii de input si output.

Functia loop()

- Am realizat doua structuri for pentru rotatia servomotorului cu senzorul ultrasonic de la 0 la 120 de
grade si invers.

- In aceste for-uri am folosit functia write pentru a realiza miscarea servomotoarelor.

- Am calculat distanta detectata de senzorul ultrasonic folosind functia calculateDistance.

- Cat timp distanta detectata de senzor este mai mare decat 50, se va roti si servomotorul cu
buzzer-ul pasiv de jos.

- Daca un obstacol a fost detectat (distanta este mai mica decat 50), acesta se va opri, va scoate un
sunet acut folosind functia tone si isi va continua miscarea cand obstacolul nu mai este detectat,
sunetul fiind de data aceasta grav.

- Am folosit print pentru a afisa valoarea lui i (unghiul la care se afla senzorul ultrasonic) si distanta
corespunzatoare. Astfel a fost mai usor sa fac debugging.

Functia calculateDistance()

- Pentru a calcula distanta detectata de senzorul ultrasonic am inceput prin a ma asigura ca pinul de
trigger este setat pe LOW, apoi dupa 2us il voi seta pe HIGH pentru a genera semnalul ultrasonic.

- Am calculat durata deplasarii semnalului folosind pulseln.

- In final am calculat distanta inmultind durata cu viteza sunetului si impartind la 2 pentru a
compensa pentru drumul dus-intors al semnalului.

Rezultate Obtinute

Demo
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Concluzii

- Proiectul a fost realizat in intregime, toate functionalitatile propuse fiind implementate.
- Proiectul mi s-a parut foarte interesant si a reprezentat o introducere buna in Arduino si in
proiectarea cu microprocesoare.

Download

radoi_bogdan-mihai_333cb_pm_boxa _cu radar 2021.zip

Jurnal

- 26/04 - Alegere tema proiect
- 10/05 - Crearea paginii de wiki
- 02/06 - Finalizare paginii de wiki

Bibliografie/Resurse

- https://create.arduino.cc/projecthub/abdularbil?/ultrasonic-sensor-hc-sr04-with-arduino-tutorial-327f
f6

- https://www.youtube.com/watch?v=kUHmYKWwuWs
- https://www.youtube.com/watch?v=IKD5]hyg cc&t=442s
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